
วีลแชรไฟฟ าอัจฉริยะควบคุมดวยสายตา ควารางวัล

นานาชาติ

จากการเปลี่ยนผานทางเทคโนโลยี ทําใหวิศวกรรมชีวการแพทยเพื่อสุขภาพกาวไปไกล โดยลาสุดผลงานนวัตกรรมวี

ลแชรไฟฟ าอัจฉริยะควบคุมดวยสายตา (Smart Wheelchair Based on Eye Tracking) โดยทีมนักศึกษาและ

อาจารยคณะวิศวกรรมศาสตร สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง (สจล.) สรางชื่อเสียงให

ประเทศไทยโดยควารางวัล Silver Award จากเวทีแขงขันระดับโลก International Contest of Innovation

2017 หรือ iCAN ที่เมืองปักกิ่ง ประเทศจีน ซึ่งมีผูเขาประกวดนวัตกรรมกวา 5,000 คน จาก 20 ประเทศ

ทีมไทยเป็นทีมหน่ึงเดียวในอาเซียนที่ไดเขารอบและสามารถควารางวัล Silver Award มาครองไดนัน้ ประกอบดวย

สมาชิกทีม รศ.ดร.ชูชาติ ปิณฑวิรุจน, ดร.วิบูลย ปิยวัฒนเมธา, อนิวัฒน จูหอง และ ศุภกร สุวรรณ

ทามกลางวิถีชีวิตที่เปลี่ยนไปตามมาดวยปัญหาสุขภาพของผูคน ผูปวยอัมพฤกษ อัมพาต หรือโรคหลอดเลือดสมอง

(จากสาเหตุหลอดเลือดสมองตีบ อุดตัน และหลอดเลือดสมองแตก) เป็นสาเหตุการตายอันดับ 3 จากสถิติโลกและ

เป็นสาเหตุสําคัญของความพิการระดับรุนแรง ในแตละปีมีผูปวยโรคหลอดเลือดสมองเกิดใหมทัว่โลกราว 10-15

ลานคน ในจํานวนน้ี 5 ลานคนเสียชีวิต และอีก 5 ลานคน กลายเป็นคนพิการถาวร

รศ.ดร.ชูชาติ ปิณฑวิรุจน ภาควิชาวิศวกรรมชีวการแพทย คณะวิศวลาดกระบัง กลาววา สําหรับประเทศไทยมีผู

พิการลงทะเบียนจํานวนรวม 2.5 ลานคน ในจํานวนน้ีมี 3 – 5 % ตองทุกขทรมานจากอัมพฤกษอัมพาต โดยคาดวา

ในประเทศไทยมีผูปวยใหมที่เป็นอัมพาตปีละกวา 150,000 ราย วีลแชรจึงเป็นอุปกรณสําคัญในการดํารงชีวิต

ประจําวันของผูปวยเหลาน้ี รวมทัง้ผูสูงวัยและผูพิการอื่นๆดวย วีลแชรไฟฟ าสวนใหญในทองตลาดมักจะควบคุมการ

ใชงานดวยจอยสติก๊

อยางไรก็ตามในบางสถานการณผูปวยอัมพาตชนิด ALS หรือ พารกินสัน จะใชวีลแชรที่มีอยูทัว่ไปไดอยางยาก

ลําบาก จึงมีนักวิจัยไดออกแบบสรางวีลแชรไฟฟ าที่บังคับดวยเสียง (Voiced-control system), วีลแชรที่บังคับดวย

สมอง (Brain-control system), แตวีลแชร 2 ชนิดน้ีมักเกิดปัญหาประสิทธิภาพใชงานเมื่อมีสภาพแวดลอมเสียงดัง

รบกวน

ทีมคณะวิศวกรรมศาสตร สจล. จึงไดวิจัยพัฒนาวีลแชรไฟฟ าอัจฉริยะ(Smart Wheelchair based on Eye

Tracking) ที่ปฎิบัติการควบคุมการเคลื่อนไหวของวีลแชรดวยเทคโนโลย ีEye tracking เพียงจองไปยังทิศทางที่

ตองการจะไป วีลแชรน้ีก็จะเคลื่อนตัวมุงไปยังทิศทางนัน้ทันที ระบบน้ีมีน้ําหนักเบาและมีวิธีการใชงานที่งายดายโดย

ไมตองติดอุปกรณใดบนรางกาย

https://www.thaimediapr.com/%e0%b8%a7%e0%b8%b5%e0%b8%a5%e0%b9%81%e0%b8%8a%e0%b8%a3%e0%b9%8c%e0%b9%84%e0%b8%9f%e0%b8%9f%e0%b9%89%e0%b8%b2%e0%b8%ad%e0%b8%b1%e0%b8%88%e0%b8%89%e0%b8%a3%e0%b8%b4%e0%b8%a2%e0%b8%b0%e0%b8%84%e0%b8%a7/
https://www.thaimediapr.com/%e0%b8%a7%e0%b8%b5%e0%b8%a5%e0%b9%81%e0%b8%8a%e0%b8%a3%e0%b9%8c%e0%b9%84%e0%b8%9f%e0%b8%9f%e0%b9%89%e0%b8%b2%e0%b8%ad%e0%b8%b1%e0%b8%88%e0%b8%89%e0%b8%a3%e0%b8%b4%e0%b8%a2%e0%b8%b0%e0%b8%84%e0%b8%a7/


ดร.วิบูลย ปิยวัฒนเมธา ภาควิชาวิศวกรรมชีวการแพทย คณะวิศวลาดกระบัง กลาวถึงระบบวีลแชรไฟฟ าอัจฉริยะ

ควบคุมดวยสายตาน้ี ประกอบไปดวย 4 สวนหลัก คือ 1.Image Processing Module 2.Wheelchair-Controlled
Module 3.Appliances- Controlled Module 4.SMS Manager Module

เมื่อ Image Processing Module ซึ่งมีกลอง Webcam และ C++customized image processing จับภาพ

เคลื่อนไหวของดวงตา และสงสัญญาณไปยัง Rasberry Pi โมโครคอนโทรลเลอร เชื่อมตอประสานกับลูกตา ซึ่งจะ

ทําหน าที่เหมือนเป็น Cursor control ตัวจอของ Rasberry Pi ในการควบคุมระบบ นอกจากความเคลื่อนไหวของ

สายตาแลว การกระพริบตาก็ยังสามารถนํามาประยุกตใชกับระบบน้ีไดเพื่อสัง่การเหมือนกับการกดแป น “Enter”

บนคียบอรด

สวน Wheelchair-Controlled Module เป็นที่รวมของเซอรโว 2 ชุด ที่สามารถขับเคลื่อนไหวได 2 มิติ และปรับให

เขากับจอยสติก๊ไดดวย ระบบวีลแชรน้ียังสามารถควบคุมอุปกรณตาง ๆ ในระยะไกล และสื่อสารติดตอกับผูดูแล

สุขภาพผานการแจงขอความในสมารทโฟนไดดวย

แมวาผลงานวีลแชรไฟฟ าอัจฉริยะควบคุมดวยสายตา (Smart Wheelchair based on Eye Tracking) ในครัง้แรก

จะสามารถควบคุมอุปกรณตางๆได แตกลองที่ติดตัง้บนแวนตา นัน้ยังมีขนาดใหญ ซึ่งอาจจะรบกวนการมองเห็นของ

ผูใช ทีมนักวิจัยจึงไดพัฒนาโดยการติดกลองบนจอมอนิเตอร

อนิวัฒน จูหอง หนุมนักศึกษาหน่ึงในทีมนักวิจัย กลาววา วิธีการใชงาน วีลแชรไฟฟ าอัจฉริยะบังคับดวยสายตา

(Smart Wheelchair based on Eye Tracking) ภายในวีลแชรอัจฉริยะน้ีจะมีเครื่องมือตรวจจับความเคลื่อนไหว

ของดวงตา ที่จะคอยตรวจจับการเคลื่อนไหวของดวงตาผูที่ใชงาน ซึ่งติดตัง้อยูกับจอแสดงผลโดยจะมีคําสัง่ตาง ๆ ที่

สามารถมองไดอยางชัดเจน

โดยบนจอแสดงผลจะมีสัญลักษณคําสัง่ตางๆ ที่จะใหผูใชงานไดเลือกใช ดวยการมองไปยังสัญลักษณนัน้ เพื่อสัง่งาน

ตามความตองการ โดยมีคําสัง่พื้นฐานซึ่งจะประกอบไปดวยการสัง่ใหวีลแชรน้ีสามารถเลีย้วซาย – เลีย้วขวา หรือ

เคลื่อนไปขางหน า เพียงแคผูใชงานมองไปยังสัญลักษณนัน้ ระบบระบบก็จะมีการประมวลผล พรอมทัง้สัง่งาน

เหมือนกับการคลิกเมาส ในระบบคอมพิวเตอรทัว่ไป ก็จะสัง่งานให วีลแชรเคลื่อนที่ไปตามตําแหนงที่สัง่งานของผูใช

งานไดทันที ซึ่งจะสะดวกตอผูปวยที่ไมสามารถเคลื่อนไหวรางกายไดดวยตัวเอง

ทัง้น้ีผูใชยังสามารถลิงคเขากับระบบบานอยูอาศัยแบบ Smart Home ไดอีกดวย โดยจะมีคําสัง่บนหน าจอที่เป็น

สัญลักษณตางๆ เพิ่มขึ้นมา ที่จะสามารถควบคุมระบบไฟ หรือเครื่องใชไฟฟ าระบบอิเล็กทรอนิกส ตางๆ ภายในบาน

เชน เปิด-ปิดประตูบาน โคมไฟฟ า เครื่องปรับอากาศ เครื่องรับโทรทัศน ไดอีกดวย นอกจากน้ียังสามารถ สื่อสาร

ระหวางผูปวยกับผูดูแลผูปวย ผานการสงขอความไปยังสมารทโฟนของผูดูแลผูปวยวาผูปวยตองการความชวยเหลือ

หรือเกิดเหตุฉุกเฉินอะไรขึ้น


