
ฟอรดศึกษา​หุน​ยนต​อวกาศ​เพื่อ​พัฒนา​ระบบ​เชื่อม​ตอ

การ​สื่อสาร​ระหวาง​รถ​ยนต

ฟอรดเริ่ม​โครงการ​วิจัย​ระยะ​เวลา​ 3 ปี​ รวม​กับ​มหาวิทยาลัย​เซนต​ ปี​เตอร​สเบิรก​ โพ​ลี​เทคนิค​ ใน​ประเทศ

รัสเซีย​ เพื่อ​สังเกตการณ​รูป​แบบ​การ​สื่อสาร​ของ​หุน​ยนต​ใน​อวกาศ​ และ​ศึกษา​ความ​เป็น​ไป​ได​ใน​การนําขอมูล​มา

ใช​พัฒนา​ระบบ​เชื่อม​ตอ​การ​สื่อสาร​ใน​รถ​ยนต

โครงการ​ศึกษา​รูป​แบบ​การ​สื่อสาร​ระหวาง​หุน​ยนต​ที่​อยู​ใน​สถานี​อวกาศ​นานาชาติ​ดวย​กัน​ และ​การ​สื่อสาร

ระหวาง​หุน​ยนต​กับ​โลก​ มี​จุด​มุง​หมาย​เพื่อ​พัฒนาการ​ทํางาน​ของ​ระบบ​เชื่อม​ตอ​การ​สื่อสาร​ภายใน​รถยนต​ให​มี

ความ​นา​เชื่อ​ถือ​มาก​ขึ้น​ และ​ชวย​พัฒนา​วิธี​การ​สื่อสาร​ของ​รถยนต​เมื่อ​เกิด​เหตุ​ฉุกเฉิน​ดวย

ฟอรดวิเคราะห​การ​ทํางาน​ของ​เครือ​ขาย​เท​เลม​าติก​สระดับ​โลก​ที่​รับ​-สง​ขอมูล​ได​อยาง​รวดเร็ว​และ​มี​ความ​นา

เชื่อ​ถือ​มาก​ที่​สุด​ เพื่อ​ชวย​ลด​อุบัติเหตุ​จาก​การ​สัญจร​ ลด​ปัญหา​การ​จราจร​ติด​ขัด​ และ​ให​ขอมูล​แก​หนวย​กูภัย

อยาง​รวดเร็ว​และ​ถูก​ตอง​มาก​ขึ้น​โดย​ใช​การ​สื่อสาร​ระหวาง​รถยนต​กับ​ระบบ​คลา​วด รถยนต​กับ​ระบบ​โครงสราง

พื้น​ฐาน​ รถยนต​กับ​รถ​ยนต​ และ​การ​สื่อสาร​รูป​แบบ​อื่นๆ

เดีย​รบอ​น ​มิ​ชิ​แกน, 28 สิงหาคม​ 2​556 – ฟอรดเปิด​เผย​วา​บริษทั​ได​เริ่ม​ตน​โครงการ​ศึกษา​ระบบ​การ​สื่อสาร

ระหวาง​หุน​ยนต​ที่​อยู​ใน​สถานี​อวกาศ​นานา​ชา​ติ​ และ​การ​สื่อสาร​ของ​หุน​ยนต​ใน​อวกาศ​กับ​พื้น​โลก​ เพื่อ​นําขอมูล​มา​ชวย

พัฒนา​ระบบ​การ​เชื่อม​ตอ​สื่อสาร​ระหวาง​รถยนต​ใน​อนาคต​ การ​วิจัย​ดัง​กลาว​จะ​ชวย​เสริม​บทบาท​ของ​ฟอรดใน​ฐานะ

ผูนําดาน​การ​พัฒนา​ระบบ​เชื่อม​ตอ​การ​สื่อสาร​ใน​รถยนต​เพื่อ​ชวย​ลด​ปัญหา​การ​จราจร​ติดขัด​และ​พัฒนา​วิธี​การ​สื่อสาร

ของ​รถยนต​เมื่อ​เกิด​เหตุ​ฉุกเฉิน​ให​มี​ความ​ทัน​สมัย​มาก​ขึ้น

หน่ึง​ใน​โครงการ​มากมาย​ของ​ฟอรดที่​จะ​ชวย​สง​เสริม​ความ​มุง​ของ​บริษทั​ใน​การ​เป็น​ผูนําดาน​การ​สื่อสาร​ระหวาง​รถ

ยนต​ นัน่​คือ​ การ​เปิด​ตัว​โครงการ​วิจัย​เกี่ยว​กับ​อุตสาหกรรม​อวกาศ​ใน​ประเทศ​รัสเซีย​เป็น​เวลา​ 3 ปี​ โดย​รวม​มือ​กับ

ภาค​วิชา​เท​เลม​าติก​ส มหาวิทยาลัย​เซนต​ ปี​เตอร​สเบิรก​ โพ​ลี​เทคนิค​ โดย​ฟอรดร​ะบุ​วา​เป า​หมาย​สําคัญ​ใน​การ​สาน

ความ​สัมพันธ​ครัง้​น้ี​ก็​คือ​ การ​วิเคราะห​ระบบ​การ​สื่อสาร​ของ​หุน​ยนต​ที่​อยู​ใน​อวกาศ​ เพื่อ​นํามา​ใช​กับ​โครง​ขาย​การ

สื่อสาร​ของ​รถยนต​และ​ชวย​แก​ปัญหา​ดาน​การ​เดิน​ทาง​ของ​ผูคน​ใน​ปัจุ​บัน

การ​พัฒนา​ระบบ​เชื่อม​ตอ​การ​สื่อสาร​ใน​รถยนต​นัน้​ นับ​วา​มี​ศักยภาพ​ใน​การ​ชวย​ลด​อุบัติเหตุ​บน​ทอง​ถนน​ และ​ลด

ปัญหา​การ​จราจร​ติดขัด​ได​ดวย​การ​ทําให​รถยนต​สามารถ​สื่อสาร​ระหวาง​กัน​ได​ รวม​ทัง้​ยัง​สื่อสาร​กับ​อา​คา​ร สัญญาณ​ไฟ
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จราจร​ ฐาน​ขอมูล​ใน​คลา​วด และ​ระบบ​อื่นๆ​ โดย​ใช​การ​สง​ขอความ​หา​กัน​ หรือ​ใช​วิธี​ตรวจ​จับ​และ​ตอบ​สนอง​ตอ

สัญญาณ​เตือน​การ​เกิด​การ​ชน​ใน​ระยะ​ประ​ชิด

“ฟอรดให​ความ​สําคัญ​กับ​การ​ศึกษา​วิจัย​และ​พัฒนาการ​สื่อสาร​ระหวาง​รถยนต​มา​นาน​กวา​ทศ​วรรษ​” มร​.​ พอ​ล มาส​คา

เรน​าส หัวหน า​ทีม​ฝ าย​เทคนิค​และ​รอง​ประธาน​ดาน​การ​วิจัย​และ​นวัตกรรม​ของ​ฟอรด กลาว​ “กา​รที่​เรา​มี​สวน​รวม​ใน

งาน​วจิยั​น้ี​จะ​ชวย​ให​เรา​พฒันา​เทคโนโลยี​ใหมๆ ​ เพื่อ​ให​ความ​ชวย​เหลอื​แก​ผู​ขบัขี่​รถ​ฟอรดได​ดี​ยิง่​ขึ้น​ เทคโนโลยี​เหลา​น้ี

จะ​เป็น​ประโยชน​ตอ​ทัง้​ลูก​คา​ฟอรด ผู​ใช​รถ​ใช​ถนน​ทัว่​โลก​ และ​ยัง​เป็น​มิตร​ตอ​สิ่ง​แวดลอม​ดวย​”

 

สถานการณ ​ฉุกเฉิน​

หน่ึง​ใน​พัฒนาการ​ที่​ฟอรดมัน่ใจ​วา​จะ​ได​รับ​จาก​โครงการ​วิจัย​ที่​บริษทั​ได​รวม​มือ​กับ​มหาวิทยาลัย​เซนต​ ปี​เตอร​สเบิรก​

โพ​ลี​เทคนิค​ ใน​ครัง้​น้ี​ คือ​ความ​กาวหน า​ดาน​วิธี​การ​สื่อสาร​ของ​รถยนต​เมื่อ​เกิด​เหตุ​ฉุกเฉิน​ โดย​ฟอรดจะ​ศึกษา​วิธี​การ

แก​ปัญหา​ใน​กรณี​ที่​การ​สง​ขอความ​ขอ​ความ​ชวย​เหลือ​ฉุกเฉิน​ใน​ครัง้​แรก​ไม​ประสบ​ผล​สําเร็จ​เพราะ​เครือ​ขาย​ลม​ การ

ศึกษา​ระบบ​และ​วิธี​การ​สง​ขอความ​ซํ้าๆ​ หาก​ขอความ​แรก​ไม​สามารถ​สง​ไป​ยัง​ผูรับ​ปลาย​ทาง​ได

 

ตัวอยาง​เชน​ หาก​รถ​ประสบ​อุบัติเหตุ​ที่​สง​ผลก​ระ​ทบ​ตอ​การ​สื่อสาร​ระหวาง​รถ​กับ​คลา​วด (Vehicle-to-cloud

communications – V2C) รถ​อาจ​หัน​ไป​ใช​เครือ​ขาย​การ​สื่อสาร​ระหวาง​รถ​กับ​รถ​คัน​อื่น (vehicle-to-vehicle

communications – V2V) รวม​ทัง้​สง​สัญญาณ​เป็น​ขอความ​แจง​เตือน​หรือ​ขอ​ความ​ชวย​เหลือ​จาก​รถ​ที่​ขับ​ผาน​ไป​มา

ดวย​ระบ V2V และ​จาก​นัน้​จึง​สื่อสาร​กับ​โครง​ขาย​พื้น​ฐาน​อื่นๆ​ จนกวา​จะ​ได​รับ​ความ​ชวย​เหลือ​จาก​หนวย​กู​ภัย

 

“กา​รศึกษา​วิธี​แก​ปัญหา​เมื่อ​ระบบ​ลม​เหลว​และ​การ​เลือก​ใช​เครือ​ขาย​ที่​มี​ประสิทธิภาพ​สูงสุด​นัน้​เป็น​สิ่ง​สําคัญ​” มร​.​ โอ

เล็ก​ กู​ซิ​คิน ​หัวหน า​ทีม​งาน​ฝาย​เทคนิค​ดาน​การ​วิเคราะห​ระบบ​ของ​ฟอรด กลาว​ “หาก​ระบบ​หน่ึง​ลม​ไป​ เรา​จะ​ตอง​มอง

หา​ระบบ​สํารอง​ให​ได​และ​ใช​ระบบ​นัน้​กระจาย​ขอความ​ออก​ไป​ยัง​เครือ​ขาย​ตางๆ​”

 

ระบบ​เท​เลม​าติก​สใน​อวกาศ​

ระบบ​เท​เลม​าติก​ส ซึ่ง​เป็นการ​สง​ขอมูล​แบบ​ดิจิทัล​ระยะ​ทาง​ไกล​ที่​พัฒนา​ขึ้น​เพื่อ​ใช​กับ​สถานี​อวกาศ​นัน้​ เป็น​ระบบ​ที่​มี

ศักยภาพ​สูง​มาก​ใน​การนํามา​พัฒนาการ​ทํางาน​ของ​ระบบ​สื่อสาร​ใน​อนาคต​ระหวาง​รถ​กับ​คลา​วด รถ​กับ​โครง​ขาย​พื้น

ฐาน​ รถ​กับ​รถ​ และ​การ​สื่อสาร​ใน​รูป​แบบ​อื่นๆ (V2X) ให​มี​ความ​นา​เชื่อ​ถือ​มาก​ขึ้น​ โดย​นําเอา​เทคโนโลยี​โครง​ขาย​การ
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สื่อสาร​หลาย​แบบ​มา​ใช​รวม​กัน​ อาทิ​ การ​ใช​คลื่น​ความถี่​สัน้​เพื่อ​การ​สื่อสาร​ระ​ยะ​ใกล (Dedicated short-range

communication – DSRC) เทคโนโลยี​ไร​สาย​บร​อด​แบน​ด (LTE) และ​ระบบ​การ​สื่อสาร​แบบ​โครง​ขาย​ เพื่อ​เพิ่ม

ศักยภาพ​ใน​การ​เชื่อม​ตอ​การ​สื่อสาร​อยาง​รวดเร็ว​และ​มี​ประสิทธิภาพ​ผาน​ระบบ​สัญญาณ​ที่​แรง​ที่​สุด​ โดย​เฉพาะ​อยาง​ยิ่ง

เมื่อ​จําเป็น​ตอง​สง​ขอความ​สําคัญ​ๆ

 

การนําเอา​ความ​รู​ที่​ได​จา​การ​วิเคราะห​หุน​ยนต​ใน​อวกาศ​มา​ใช​ ชวย​ให​วิศวกร​ของ​ฟอรดพัฒนา​ชุด​คําสัง่​เพื่อ​ฝัง​ลง​ใน

ระบบ​เชื่อม​ตอ​การ​สื่อสาร​ระหวาง​รถยนต​และ​สิ่ง​อื่นๆ​ ได​ ซึ่ง​จะ​สง​ผล​ให​ขอความ​ตางๆ​ ถูก​จัด​สง​ไป​ยัง​เครือ​ขาย​การ

สื่อสาร​ที่​เหมาะ​สม​ตาม​ลําดับ​ความ​สําคัญ​ อยาง​เชน​ใน​กรณี​ที่​รถ​สง​ขอความ​เพื่อ​ขอ​ความ​ชวย​เหลือ​ฉุกเฉิน​ ระบบ​จะ​สง

ขอความ​น้ี​ไป​ยัง​โครง​ขาย​ที่​รองรับ​การ​สง​ขอมูล​ได​เร็ว​ที่​สุด​ ขณะ​ที่​ขอความ​อื่นๆ​ เกี่ยว​กับ​อุปกรณ​เพื่อ​ความ​บันเทิง

ภายใน​รถ​จะ​ถูก​สง​ไป​ยัง​ระบบ​เชื่อม​ตอ​ระหวาง​รถ​และ​โครง​ขาย​พื้น​ฐาน​ทัว่​ไป​ หรือ​สง​ผาน​อุปกรณ​อิเล็กทรอนิกส​ที่​ฝัง

อยู​ใน​รถ​ หรือ​ผาน​เครือ​ขาย​ของ​อุปกรณ​อิเล็กทรอนิกส​ที่​ผู​ขับขี่​นํามา​เชื่อม​ตอ​กับ​รถ​ เป็น​ตน

 

“เรา​ตอง​วิเคราะห​ขอมูล​เพื่อ​นํามา​วิจัย​วา​เครือ​ขาย​ใด​ที่​มี​ประสิทธิภาพ​และ​มี​ความ​นา​เชื่อ​ถือ​มาก​ที่สุด​สําหรับ​ขอความ

แตละ​ประ​เภท​ รวม​ทัง้​ศึกษา​ชอง​ทาง​สํารอง​ใน​กรณี​ที่​เครือ​ขาย​หลัก​อาจ​จะ​ลม​ใน​บาง​สถานการณ​ดวย​” มร​.​ กู​ซิ​คิน

กลาว​ “อยาง​เชน​เมื่อ​เกิด​อุบัติ​เห​ตุ​ รถ​อาจ​เลือก​สง​ขอความ​ผาน​ระ​บบ DSRC ระ​บบ LTE หรือ​ระบบ​การ​สื่อสาร​แบบ

โครง​ขาย​ โดย​พิจารณา​จาก​ประเภท​ของ​สัญญาณ​ ควา​มเร็ว​ และ​ประสิทธิภาพ​ใน​การ​สง​ขอความ​ไป​ยัง​หนวย​กูภัย​ให

เร็ว​ที่สุด​เทา​ที่​จะ​ทําได​”

 

สําหรับ​หุน​ยนต​ใน​อวกาศ​ที่​ฟอรดเลือก​ใช​เพื่อ​วิเคราะห​การ​ทํางาน​ของ​ระบบ​เท​เลม​าติก​สใน​ครัง้​น้ี​ ประกอบ​ดวย​ หุน

ยนต​จัสติ​น ​ฮิ​วแมน​นอ​ยด (JUSTIN Humanoid) ยูโร​บอ​ต กราว​ด โปร​โต​ไท​ป  (EUROBOT Ground Prototype)

และ​นา​ซา​ โร​โบ​นอต​ อา​รทู​ (NASA Robonaut R2)

 

คลิก​ ที่​น่ี เพื่อ​ชม​วิดีโอ​เกี่ยว​กับ​การ​ศึกษา​ระบบ​การ​สื่อสาร​ของ​หุน​ยนต​ใน​อวกาศ​ของ​ฟอรด

 

แผน​งาน​เพื่อ​การ​เดิน​ทางใน​อนาคต​

ขอมูล​จาก​โครงการ​วิจัย​น้ี​คาด​วา​จะ​ชวย​พัฒนา​เทคโนโลยี​การ​สื่อสาร​แบบ​ไร​สาย​ของ​ฟอรดและ​การ​วางแผน​งาน​เพื่อ

การ​เดิน​ทางใน​อนาคต​ของ​บริษทั​ (Blueprint for Mobility) แผน​งาน​ดัง​กลาว​มี​เน้ือหา​เกี่ยว​กับ​วิสัย​ทัศน​ของ

ฟอรดใน​การ​แกไข​ปัญหา​ดาน​การ​คมนาคม​ใน​โลก​ยุค​ที่​มี​ประชากร​เพิ่ม​ขึ้น​และ​ชุมชน​เมือง​ขยาย​วง​กวาง​มาก​ขึ้น​

http://www.dlr.de/rm-neu/en/desktopdefault.aspx/tabid-4789/7945_read-12712/
http://www.esa.int/Our_Activities/Human_Spaceflight/Research/Eurobot_Ground_Prototype
http://www.nasa.gov/mission_pages/station/main/robonaut.html
http://youtu.be/xhokmleX5V0
http://corporate.ford.com/microsites/sustainability-report-2011-12/financial-mobility-blueprint


ครอบคลุม​ชวง​เวลา​ตัง้แต​วัน​น้ี​จนถึง​ปี​พ.​ศ.​ 2568


