
ฟอรดศึกษาหุนยนตอวกาศเพื่อพัฒนาระบบเชื่อมตอ

การสื่อสารระหวางรถยนต

ฟอรดเริ่มโครงการวิจัยระยะเวลา 3 ปี รวมกับมหาวิทยาลัยเซนต ปีเตอรสเบิรก โพลีเทคนิค ในประเทศ

รัสเซีย เพื่อสังเกตการณรูปแบบการสื่อสารของหุนยนตในอวกาศ และศึกษาความเป็นไปไดในการนําขอมูลมา

ใชพัฒนาระบบเชื่อมตอการสื่อสารในรถยนต

โครงการศึกษารูปแบบการสื่อสารระหวางหุนยนตที่อยูในสถานีอวกาศนานาชาติดวยกัน และการสื่อสาร

ระหวางหุนยนตกับโลก มีจุดมุงหมายเพื่อพัฒนาการทํางานของระบบเชื่อมตอการสื่อสารภายในรถยนตใหมี

ความนาเชื่อถือมากขึ้น และชวยพัฒนาวิธีการสื่อสารของรถยนตเมื่อเกิดเหตุฉุกเฉินดวย

ฟอรดวิเคราะหการทํางานของเครือขายเทเลมาติกสระดับโลกที่รับ-สงขอมูลไดอยางรวดเร็วและมีความนา

เชื่อถือมากที่สุด เพื่อชวยลดอุบัติเหตุจากการสัญจร ลดปัญหาการจราจรติดขัด และใหขอมูลแกหนวยกูภัย

อยางรวดเร็วและถูกตองมากขึ้นโดยใชการสื่อสารระหวางรถยนตกับระบบคลาวด รถยนตกับระบบโครงสราง

พื้นฐาน รถยนตกับรถยนต และการสื่อสารรูปแบบอื่นๆ

เดียรบอน มิชิแกน, 28 สิงหาคม 2556 – ฟอรดเปิดเผยวาบริษทัไดเริ่มตนโครงการศึกษาระบบการสื่อสาร

ระหวางหุนยนตที่อยูในสถานีอวกาศนานาชาติ และการสื่อสารของหุนยนตในอวกาศกับพื้นโลก เพื่อนําขอมูลมาชวย

พัฒนาระบบการเชื่อมตอสื่อสารระหวางรถยนตในอนาคต การวิจัยดังกลาวจะชวยเสริมบทบาทของฟอรดในฐานะ

ผูนําดานการพัฒนาระบบเชื่อมตอการสื่อสารในรถยนตเพื่อชวยลดปัญหาการจราจรติดขัดและพัฒนาวิธีการสื่อสาร

ของรถยนตเมื่อเกิดเหตุฉุกเฉินใหมีความทันสมัยมากขึ้น

หน่ึงในโครงการมากมายของฟอรดที่จะชวยสงเสริมความมุงของบริษทัในการเป็นผูนําดานการสื่อสารระหวางรถ

ยนต นัน่คือ การเปิดตัวโครงการวิจัยเกี่ยวกับอุตสาหกรรมอวกาศในประเทศรัสเซียเป็นเวลา 3 ปี โดยรวมมือกับ

ภาควิชาเทเลมาติกส มหาวิทยาลัยเซนต ปีเตอรสเบิรก โพลีเทคนิค โดยฟอรดระบุวาเป าหมายสําคัญในการสาน

ความสัมพันธครัง้น้ีก็คือ การวิเคราะหระบบการสื่อสารของหุนยนตที่อยูในอวกาศ เพื่อนํามาใชกับโครงขายการ

สื่อสารของรถยนตและชวยแกปัญหาดานการเดินทางของผูคนในปัจุบัน

การพัฒนาระบบเชื่อมตอการสื่อสารในรถยนตนัน้ นับวามีศักยภาพในการชวยลดอุบัติเหตุบนทองถนน และลด

ปัญหาการจราจรติดขัดไดดวยการทําใหรถยนตสามารถสื่อสารระหวางกันได รวมทัง้ยังสื่อสารกับอาคาร สัญญาณไฟ
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จราจร ฐานขอมูลในคลาวด และระบบอื่นๆ โดยใชการสงขอความหากัน หรือใชวิธีตรวจจับและตอบสนองตอ

สัญญาณเตือนการเกิดการชนในระยะประชิด

“ฟอรดใหความสําคัญกับการศึกษาวิจัยและพัฒนาการสื่อสารระหวางรถยนตมานานกวาทศวรรษ” มร. พอล มาสคา

เรนาส หัวหน าทีมฝ ายเทคนิคและรองประธานดานการวิจัยและนวัตกรรมของฟอรด กลาว “การที่เรามีสวนรวมใน

งานวจิยัน้ีจะชวยใหเราพฒันาเทคโนโลยีใหมๆ  เพื่อใหความชวยเหลอืแกผูขบัขี่รถฟอรดไดดียิง่ขึ้น เทคโนโลยีเหลาน้ี

จะเป็นประโยชนตอทัง้ลูกคาฟอรด ผูใชรถใชถนนทัว่โลก และยังเป็นมิตรตอสิ่งแวดลอมดวย”

 

สถานการณ ฉุกเฉิน

หน่ึงในพัฒนาการที่ฟอรดมัน่ใจวาจะไดรับจากโครงการวิจัยที่บริษทัไดรวมมือกับมหาวิทยาลัยเซนต ปีเตอรสเบิรก

โพลีเทคนิค ในครัง้น้ี คือความกาวหน าดานวิธีการสื่อสารของรถยนตเมื่อเกิดเหตุฉุกเฉิน โดยฟอรดจะศึกษาวิธีการ

แกปัญหาในกรณีที่การสงขอความขอความชวยเหลือฉุกเฉินในครัง้แรกไมประสบผลสําเร็จเพราะเครือขายลม การ

ศึกษาระบบและวิธีการสงขอความซํ้าๆ หากขอความแรกไมสามารถสงไปยังผูรับปลายทางได

 

ตัวอยางเชน หากรถประสบอุบัติเหตุที่สงผลกระทบตอการสื่อสารระหวางรถกับคลาวด (Vehicle-to-cloud

communications – V2C) รถอาจหันไปใชเครือขายการสื่อสารระหวางรถกับรถคันอื่น (vehicle-to-vehicle

communications – V2V) รวมทัง้สงสัญญาณเป็นขอความแจงเตือนหรือขอความชวยเหลือจากรถที่ขับผานไปมา

ดวยระบ V2V และจากนัน้จึงสื่อสารกับโครงขายพื้นฐานอื่นๆ จนกวาจะไดรับความชวยเหลือจากหนวยกูภัย

 

“การศึกษาวิธีแกปัญหาเมื่อระบบลมเหลวและการเลือกใชเครือขายที่มีประสิทธิภาพสูงสุดนัน้เป็นสิ่งสําคัญ” มร. โอ

เล็ก กูซิคิน หัวหน าทีมงานฝายเทคนิคดานการวิเคราะหระบบของฟอรด กลาว “หากระบบหน่ึงลมไป เราจะตองมอง

หาระบบสํารองใหไดและใชระบบนัน้กระจายขอความออกไปยังเครือขายตางๆ”

 

ระบบเทเลมาติกสในอวกาศ

ระบบเทเลมาติกส ซึ่งเป็นการสงขอมูลแบบดิจิทัลระยะทางไกลที่พัฒนาขึ้นเพื่อใชกับสถานีอวกาศนัน้ เป็นระบบที่มี

ศักยภาพสูงมากในการนํามาพัฒนาการทํางานของระบบสื่อสารในอนาคตระหวางรถกับคลาวด รถกับโครงขายพื้น

ฐาน รถกับรถ และการสื่อสารในรูปแบบอื่นๆ (V2X) ใหมีความนาเชื่อถือมากขึ้น โดยนําเอาเทคโนโลยีโครงขายการ
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สื่อสารหลายแบบมาใชรวมกัน อาทิ การใชคลื่นความถี่สัน้เพื่อการสื่อสารระยะใกล (Dedicated short-range

communication – DSRC) เทคโนโลยีไรสายบรอดแบนด (LTE) และระบบการสื่อสารแบบโครงขาย เพื่อเพิ่ม

ศักยภาพในการเชื่อมตอการสื่อสารอยางรวดเร็วและมีประสิทธิภาพผานระบบสัญญาณที่แรงที่สุด โดยเฉพาะอยางยิ่ง

เมื่อจําเป็นตองสงขอความสําคัญๆ

 

การนําเอาความรูที่ไดจาการวิเคราะหหุนยนตในอวกาศมาใช ชวยใหวิศวกรของฟอรดพัฒนาชุดคําสัง่เพื่อฝังลงใน

ระบบเชื่อมตอการสื่อสารระหวางรถยนตและสิ่งอื่นๆ ได ซึ่งจะสงผลใหขอความตางๆ ถูกจัดสงไปยังเครือขายการ

สื่อสารที่เหมาะสมตามลําดับความสําคัญ อยางเชนในกรณีที่รถสงขอความเพื่อขอความชวยเหลือฉุกเฉิน ระบบจะสง

ขอความน้ีไปยังโครงขายที่รองรับการสงขอมูลไดเร็วที่สุด ขณะที่ขอความอื่นๆ เกี่ยวกับอุปกรณเพื่อความบันเทิง

ภายในรถจะถูกสงไปยังระบบเชื่อมตอระหวางรถและโครงขายพื้นฐานทัว่ไป หรือสงผานอุปกรณอิเล็กทรอนิกสที่ฝัง

อยูในรถ หรือผานเครือขายของอุปกรณอิเล็กทรอนิกสที่ผูขับขี่นํามาเชื่อมตอกับรถ เป็นตน

 

“เราตองวิเคราะหขอมูลเพื่อนํามาวิจัยวาเครือขายใดที่มีประสิทธิภาพและมีความนาเชื่อถือมากที่สุดสําหรับขอความ

แตละประเภท รวมทัง้ศึกษาชองทางสํารองในกรณีที่เครือขายหลักอาจจะลมในบางสถานการณดวย” มร. กูซิคิน

กลาว “อยางเชนเมื่อเกิดอุบัติเหตุ รถอาจเลือกสงขอความผานระบบ DSRC ระบบ LTE หรือระบบการสื่อสารแบบ

โครงขาย โดยพิจารณาจากประเภทของสัญญาณ ความเร็ว และประสิทธิภาพในการสงขอความไปยังหนวยกูภัยให

เร็วที่สุดเทาที่จะทําได”

 

สําหรับหุนยนตในอวกาศที่ฟอรดเลือกใชเพื่อวิเคราะหการทํางานของระบบเทเลมาติกสในครัง้น้ี ประกอบดวย หุน

ยนตจัสติน ฮิวแมนนอยด (JUSTIN Humanoid) ยูโรบอต กราวด โปรโตไทป  (EUROBOT Ground Prototype)

และนาซา โรโบนอต อารทู (NASA Robonaut R2)

 

คลิก ที่น่ี เพื่อชมวิดีโอเกี่ยวกับการศึกษาระบบการสื่อสารของหุนยนตในอวกาศของฟอรด

 

แผนงานเพื่อการเดินทางในอนาคต

ขอมูลจากโครงการวิจัยน้ีคาดวาจะชวยพัฒนาเทคโนโลยีการสื่อสารแบบไรสายของฟอรดและการวางแผนงานเพื่อ

การเดินทางในอนาคตของบริษทั (Blueprint for Mobility) แผนงานดังกลาวมีเน้ือหาเกี่ยวกับวิสัยทัศนของ

ฟอรดในการแกไขปัญหาดานการคมนาคมในโลกยุคที่มีประชากรเพิ่มขึ้นและชุมชนเมืองขยายวงกวางมากขึ้น

http://www.dlr.de/rm-neu/en/desktopdefault.aspx/tabid-4789/7945_read-12712/
http://www.esa.int/Our_Activities/Human_Spaceflight/Research/Eurobot_Ground_Prototype
http://www.nasa.gov/mission_pages/station/main/robonaut.html
http://youtu.be/xhokmleX5V0
http://corporate.ford.com/microsites/sustainability-report-2011-12/financial-mobility-blueprint
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