
นศ.​มจธ.​สรา​งUAVชวย​เกษตรกร​สวน​มะพราว​ดวย

เทคโนโลยี​ระบบ​อัตโนมัติ​ตอบ​โจทย​ไทย​แลนด​ 4.​0

นศ.​มจธ.​ สรา​ง UAV ชวย​เกษตรกร​สวน​มะพราว​ดวย​เทคโนโลยี​ระบบ​อัตโนมัติ​ตอบ​โจทย​ไทย​แลนด​ 4.​0

ทีม COCONUT GARDEN CARE นักศึกษา​ชัน้​ปี​ที่​ 4 สาขา​วิศวกรรม​หุน​ยนต​และ​ระบบ​อัต​โน​มัติ​ มหาวิทยาลัย

เทคโนโลยี​พระจอมเกลา​ธน​บุ​รี​ (มจธ.​) ประกอบ​ดวย​ นายก​ฤต​ธัช​ สา​ทร​านนท​ นาย​วีระ​ชา​ติ​ คํ้าคูณ​ นาย​วุฒิ​ภัทร​

โชค​อนันต​ทรัพย​ นาย​ณัฐพง​ษ ฉาง​แกว​ และ​นาย​ชิน​วัตร​ ชิน​นา​พันธ​ โดย​มี​ ดร​.​อร​พดี​ จู​ฉิม เป็น​ที่​ปรึกษา​ สรางสรรค

นวัตกรรม​เพื่อ​แกไข​ปัญหา​เกษตรกรรม​ของ​ประ​เทศ​ ดวย​เทคโนโลยี​ที่​ทัน​สมัย​กับ​ยุค​ไทย​แลนด​ 4.​0 ที่​พรอม​พัฒนา

เป็น​ผู​ประกอบ​การ​ โดย​สรา​ง UAV ระบบ​อัตโนมัติ​พน​ยา​กําจัด​ศัตรู​พืช​ให​กับ​สวน​มะพราว​ที่​กาว​ผาน​ขอ​จํากัด​ใน​เรื่อง

ความ​สูง​ ป องกัน​อุบัติ​เห​ตุ​ และ​การ​ใช​งาน​ไม​ยุง​ยาก​ ชิน้​สวน​ทุก​ชิน้​สามารถ​หา​ซื้อ​ได​ใน​ประ​เทศ​ ทําให​การ​ซอม​บํารุง

เป็น​เรื่อง​งาย​ ที่​สําคัญ​คือ​ราคา​ตํ่ากวา​เมื่อ​เทียบ​กับ​ราค​า UAV พน​ป ุย​ทางการ​เกษตร​ใน​ทอง​ตล​าด

นายก​ฤต​ธัช​ สา​ทร​านนท​ เลา​ถึงที่​มา​ของ​แนวคิด​กา​รส​รา​ง UAV ระบบ​อัตโนมัติ​พน​ยา​กําจัด​ศัตรู​พืช​ให​กับ​สวน

มะพราว​วา​ เกิด​จาก​ความ​สนใจ​เขา​รวม​ประ​กวด UAV Startup 2017 จึง​ได​รวม​กลุม​กับ​เพื่อน​ๆ เพื่อ​นําความ​รู​ที่​มี

ตาม​ความ​ถนัด​ของ​แตละ​คนใน​กลุม​มา​ชวย​กัน​สราง​ผล​งา​น ​โดย​จะ​สราง​นวัตกรรม​ที่​ตอบ​โจทย​กับ​สังคม​ไทย​ ซึ่ง

ประเทศไทย​เป็น​ประเทศ​เกษตรกร​รม​ และ​กลุม​ผู​ที่​ทําสวน​มะพราว​ใน​ประเทศไทย​มี​จํานวน​มาก​ ทัง้​สวน​ขนาด​เล็ก​

กลาง​ และ​ใหญ​ มะพราว​เป็น​พืช​ยืนตน​ที่​จะ​ตอง​ใช​ระยะ​เวลา​นาน​กวา​จะ​ได​ผล​ผลิต​ ฉะนัน้​การ​กําจัด​ศัตรู​พืช​เป็น​เรื่อง

สําคัญ​ ใน​การ​รักษา​ตน​มะพราว​ไม​ให​ได​รับ​ความ​เสีย​ เน่ืองจาก​ตน​มะพราว​มี​ขนาด​สูง​ การ​สังเกต​ศัตรู​พืช​จาก​ดาน​ลาง

จึง​ทําได​ยาก​ โดย​ปกติ​เกษตร​กร​ จะ​ตอง​จาง​คน​ปีน​ขึ้น​ไป​พน​ยา​กําจัด​ศัตรู​พืช​ ซึ่ง​หาก​เป็น​ไร​ขนาด​ใหญ​ ก็​ไม​สามารถ

ทําได​ หรือ​หาก​ใช​เครื่อง​แรง​ดัน​สูง​พน​ยา​กําจัด​ศัตรู​พืช​ขึ้น​ไป​ หรือ​วิธี​การ​ฉีดยา​กําจัด​ศัตรู​พืช​เขา​สู​ลําตน​ ก็​จะ​พบ​ปัญหา

คา​ใช​จาย​สูง​ ทีม​จึง​ชวย​กัน​ระดม​ความ​คิด​ เพื่อ​สราง​นวัตกรรม​ขึ้น​มา​แก​ปัญหา

นาย​ณัฐพง​ษ ฉาง​แกว​ เลา​วา​ เริ่ม​จาก​ศึกษา​ขอ​มูล​ วิธี​การ​ดู​ศัตรู​พืช​ โดย​ใช​โด​รน​บิน​ถาย​ภาพ​ตน​มะพราว​จาก​ดาน​บน​

แลว​นําภาพ​มา​ศึกษา​รวม​กับ​เจาของ​สวน​มะพราว​วา​ตน​ใด​มี​ศัตรู​พืช​ จาก​นัน้​ใส​ขอมูล​ลง​โปร​แก​รม​ และ​สราง​ให​มี​การ

ประมวล​ผล​ หาก​พบ​ใบ​มะพราว​ที่​มี​สี​เห​ลือ​ง ก็​จะ​สามารถ​บอก​ได​วา​ตรง​จุด​น้ี​มี​ปัญหา​ และ​ทําการ​พน​ยา​กําจัด​ศัตรู​พืช

นาย​วีระ​ชา​ติ​ คํ้าคูณ​ เลา​ถึง​ระบบ​การ​ทํางาน​ของ UAV วา​ ระบบ​จาก​การ​ทํางาน​ของ UAV เกือบ​จะ​เป็น​ระบบ​อัตโนมัติ

ทัง้​หมด​ เพียง​แค​ครัง้​แรก​ตอง​สราง​เสน​ทางการ​บิน​ให​กับ UAV ใน​การ​ขึ้น​บิน​ครัง้​แรก​ ดวย Google Map ซึ่ง UAV

จะ​จดจําเสน​ทางการ​บิ​น ​จาก​ตําแหนง​ที่​สราง​ไว​ หลัง​จาก​นัน้​ผู​ใช​เพียง​แค​เติม​น้ํายา​กําจัด​ศัตรู​พืช​จาก​นัน้​สง UAV ขึ้น​บิ

น ​และ​ทําการ​สํารวจ​สวน​มะพราว​ดวย​ระบบ​อัต​โน​มัติ​ เมื่อ​พบ​จุด​ที่​มี​ตน​มะพราว​มี​ลักษณะ​ใบ​สี​เห​ลือ​ง เครื่อง​จะ​ฉีด​พน

https://www.thaimediapr.com/%e0%b8%99%e0%b8%a8-%e0%b8%a1%e0%b8%88%e0%b8%98-%e0%b8%aa%e0%b8%a3%e0%b9%89%e0%b8%b2%e0%b8%87uav%e0%b8%8a%e0%b9%88%e0%b8%a7%e0%b8%a2%e0%b9%80%e0%b8%81%e0%b8%a9%e0%b8%95%e0%b8%a3%e0%b8%81%e0%b8%a3/
https://www.thaimediapr.com/%e0%b8%99%e0%b8%a8-%e0%b8%a1%e0%b8%88%e0%b8%98-%e0%b8%aa%e0%b8%a3%e0%b9%89%e0%b8%b2%e0%b8%87uav%e0%b8%8a%e0%b9%88%e0%b8%a7%e0%b8%a2%e0%b9%80%e0%b8%81%e0%b8%a9%e0%b8%95%e0%b8%a3%e0%b8%81%e0%b8%a3/
https://www.thaimediapr.com/%e0%b8%99%e0%b8%a8-%e0%b8%a1%e0%b8%88%e0%b8%98-%e0%b8%aa%e0%b8%a3%e0%b9%89%e0%b8%b2%e0%b8%87uav%e0%b8%8a%e0%b9%88%e0%b8%a7%e0%b8%a2%e0%b9%80%e0%b8%81%e0%b8%a9%e0%b8%95%e0%b8%a3%e0%b8%81%e0%b8%a3/
https://www.thaimediapr.com/%e0%b8%99%e0%b8%a8-%e0%b8%a1%e0%b8%88%e0%b8%98-%e0%b8%aa%e0%b8%a3%e0%b9%89%e0%b8%b2%e0%b8%87uav%e0%b8%8a%e0%b9%88%e0%b8%a7%e0%b8%a2%e0%b9%80%e0%b8%81%e0%b8%a9%e0%b8%95%e0%b8%a3%e0%b8%81%e0%b8%a3/


ยา​กําจัด​ศัตรู​พืช​ ดวย​การ​ประมวล​ที่​เป็น​ระบบ​อัต​โน​มัติ​ ซึ่ง​ผู​ใช​งาน​สามารถ​ตรวจ​สอบ​การ​ทํางา​น ​และ​ตําแหนง​ของ

UAV ได​จาก​คอมพิวเตอร​ นอก​จาก​น้ี UAV ยัง​มี​ชุด​คําสัง่​ป องกัน​การ​ตก​ หาก GPS หรือ Sensor ทํางาน​ผิด​ปกติ

มอเตอร​จะ​ไม​ทํางา​น ​และ​มี​ระบบ​ควบคุม​โดย​การ​บัง​คับ​ ใน​กรณี​เกิด​เหตุ​ฉุกเฉิน​กับ​ตัว UAV ใน​ขณะ​กําลัง​บิน​ปฏิบัติ

หน า​ที่

นาย​วุฒิ​ภัทร​ โชค​อนันต​ทรัพย​ กลาว​วา​ ใน​สวน​ของ​การ​ออกแบบ​โค​รง​สรา​ง UAV ที่​มี​ 4 ใบพัด​แบบ​ใน​ทอง​ตลาด​ แต

เพิ่ม​ขนาด​ของ​มอเตอร​ให​มี​ขนาด​ที่​ใหญ​ขึ้น​ สามารถ​รับ​น้ําหนัก​ได​เทียบ​เทา​กับ UAV ที่​มี​ 6 – 8 ใบ​พัด​ สามารถ​บรรจุ

น้ํายา​กําจัด​ศัตรู​พืช​ได​มาก​กวา​ 10 ลิตร​ โดย​ทาง​ทีม​เลือก​ใช​วัสดุ​ชิน้​สวน​ที่​หา​ซื้อ​ได​ภายใน​ประเทศ​มา​ประกอบ​ทัง้​หมด​

สง​ผล​ใหการ​หา​ซื้อ​อะไหล​ หรือ​การ​ซอม​บํารุง​สะ​ดวก

ดร​.​อร​พดี​ จู​ฉิม กลาว​เพิ่ม​เติม​วา​ ใน​การ​สราง​นวัตกรรม​ชิน้​น้ี​ นักศึกษา​ได​นําประสบการณ​จาก​ใน​หอง​เรียน​ และ​นอก

หอง​เรยีน​ จาก​การ​ที่​เคย​ทาํระบบ​อตั​โน​มตัิ​ จงึ​ได​นําขอ​ผดิ​พลาด​ ปัญหา​ที่​เคย​พบ​มา​ปรบัปรงุ​แก​ไข​ ซึ่ง​นักศกึษา​กลมุ​น้ี

สราง​นวัตกรรม​ที่​จะ​สามารถ​ตอย​อด​ไป​เป็น​ผู​ประกอบ​การ​ได​ใน​อนาคต​ และ​ได​รับ​รางวัล​รางวัล​ชนะ​เลิศ​ ใน​การ

แขงขัน​ราย​การ UAV STARTUP 2017 จัด​โดย​สํานักงาน​พัฒนา​เทคโนโลยี​อวกาศ​และ​ภูมิ​สาร​สน​เทศ​ และ​สํานักงาน

นวัตกรรม​แหง​ชา​ติ​ และ​รางวัล​รอง​ชนะ​เลิศ​อันดับ​ที่​ 1 การ​ประกวด​สิ่ง​ประดิษฐ​และ​นวัตกรรม​ดาน IOT จาก​เวที

ดิจิทัล​ไทย​แลนด​บิก๊แบ​ง 2017 นอกจาก​ความ​สนใจ​ใน​การ​คิดคน​นวัตกรรม​ นักศึกษา​ทีม COCONUT GARDEN

CARE ยัง​ได​มี​การ​ศึกษา​ความ​เป็น​ไป​ได​ทาง​ธุรกิจ​ แนวทาง​การ​ตลาด​และ​การ​ลง​ทุ​น ​เพื่อ​เตรียม​พรอม​ใน​การ​พัฒนา

ใน​รูป​แบบ​เชิง​พาณิช​ย

ทีม COCONUT GARDEN CARE ยัง​มี​การ​วางแผน​พัฒน​า UAV รุน​ตอ​ไป​ โดย​การ​เพิ่ม​ศักยภาพ​ใน​การ​ทํางา​น ​ที่

รองรับ​น้ํายา​กําจัด​ศัตรู​พืช​ได​มาก​ขึ้น​ และ​ดวย​การ​ออกแบบ​การ​ทํางาน​ของ UAV ที่​รองรับ​งาน​ที่​ยาก​น้ี​ จึง​สามารถ

ประยุกต​การ​ทํางาน​ของ UAV ให​เขา​กับ​การ​ใช​งาน​ของ​การเกษตร​ใน​รูป​แบบ​อื่น​ ๆ ได​ไม​ยาก​ใน​อนาค​ต


