
นวัต​กร​รุน​ใหม​วิศวะ​มหิ​ดล​ สราง​หุน​ยนต​หยอด​เมล็ด

ขาวโพด​อัต​โน​มัติ

ขาวโพด​เป็น​อีก​หน่ึง​พืช​เศรษฐกิจ​ที่​มี​ความ​สําคัญ​ตอ​ประเทศ​ไทย​ มี​ 4 ชนิด​ คือ​ ขาวโพด​ไร​หรือ​ขาวโพด​เลีย้ง​สัตว​

ขาวโพด​หวา​น ​ขาวโพด​ฝัก​ออน​ และ​ขาวโพด​ขาว​เห​นี​ยว โดย​เฉพาะ​อยาง​ยิ่ง​ขาวโพด​หวาน​และ​ผลิตภัณฑ​ที่​การ​สง

ออก​เพิ่ม​ขึ้น​อยาง​ตอ​เน่ือง​ ทําให​ไทย​ครอง​แชมป ​สง​ออก​อัน​ดับ​ 1 ของ​โลก​มา​อยาง​ตอ​เน่ือง​ใน​ชวง​ 10 ปี​ที่​ผาน​มา​

เกษตรกร​ที่​ทําไร​ขาวโพด​มี​จํานวน​มาก​ใน​ทุก​ภาค​ เป็น​แรง​บันดาล​ใจ​ให​ทีม​วิจัย​นัก​ศึกษา​ คณะ​วิศวกรรม​ศาสตร​

มหาวิทยาลัย​มหิ​ดล​ คิด​คน​ “หุน​ยนต​หยอด​เมล็ด​ขาวโพด​อัต​โน​มัติ​” เพื่อ​ชวย​ชุมชน​เกษตรกร​ได​ผอน​แรง​พรอม​ไป​กับ

เพิ่ม​คุณภาพ​ผลผลิต​ดวย​นวัต​กรร​ม

ดร​.​สุ​พร​รณ​ ทิพย​ทิพา​กร​ หัวหน า​ภาค​วิศวกรรม​ไฟ​ฟ า​ คณะ​วิศวกรรม​ศาสตร​ มหาวิทยาลัย​มหิ​ดล​ กลาว​วา​ ทีม​นัก

วิจัย​คน​รุน​ใหม​ได​ตอบ​โจทย​สมา​รทฟารม​ยุค​นิ​วน​อรมอ​ล โดย​ได​ออก​แบบ​ “หุน​ยนต​หยอด​เมล็ด​ขาวโพด​อัต​โน​มัติ​”

เพื่อ​ชวย​ลด​ภาระ​ของ​เกษตรกร​และ​ทําหน าที่​หยอด​เมล็ด​พันธุ​ขาวโพด​ได​แมนยํามาก​ขึ้น​ ทีม​ประกอบ​ดวย​ นาย​ธัช

นนท​ ภู​ผิว​เดือน​, นาย​ธีร​ภัทร​ ศรี​สุข​ และ​ นาย​เจต​ณัฐ ปัญญา​หอม​โดย​มี​ ผศ.​เดชา​ วิไล​รัตน​ อาจารย​ภาค​วิชา

วิศวกรรม​ไฟ​ฟ า​ คณะ​วิศวกรรม​ศาสตร​ มหาวิทยาลัย​มหิ​ดล​ เป็น​อาจารย​ที่​ปรึกษา​ และ​เป็น​ที่​นา​ยินดี​ที่​นวัตกรรม​น้ี​ได

รับ​รางวัล​จาก​การ​ประกวด​นัก​เทคโนโลยี​และ​นวัต​กร​รุน​เยาว​ดาน​อิเล็กทรอนิกส​ ประเภท​นัก​ศึกษา​ ประจําปี​ 2​563 อีก

ดวย
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ธัช​นนท​ ภู​ผิว​เดือน​ นักศึกษา​ชัน้​ปี​ที่​ 4 ภาค​วิชา​วิศวกรรม​ไฟ​ฟ า​ คณะ​วิศวกรรม​ศาสตร​ มหาวิทยาลัย​มหิ​ดล​ หน่ึง​ใน

ทีม​วิจัย​พัฒนา​ กลาว​วา​ จุด​เริ่ม​ตน​มา​จาก​ทาง​ทีม​วิจัย​ได​ลงพื้น​ที่​สํารวจ​วิถี​เกษตรกร​ชุมชน​ศาลา​ยา​ บริเวณ​รอบ

มหาวิทยาลัย​มหิ​ดล​ จาก​การ​พูด​คุย​และ​สอบถาม​ พ​บวา​เกษตรกร​ชาว​บาน​จํานวน​มาก​นิยม​ใช​วิธี​หวาน​เมล็ด​ขาวโพด

ดวย​มือ​ สง​ผล​ให​เกิด​ระยะ​หาง​ระหวาง​หลุม​ไม​เทา​กัน​ รวม​ถึง​ความ​ลึก​จาก​การ​หวาน​ก็​ไม​เทา​กัน​ ทําให​เมล็ด​พันธุ​ที่

งอก​เจริญ​เติบโต​ไม​ได​ประสิทธิภาพ​เทา​ที่​ควร​ จึง​เกิด​ความ​คิด​ที่​จะ​พัฒนา​นวัตกรรม​ “หุน​ยนต​หยอด​เมล็ด​ขาวโพด​อัต

โน​มัติ​” นําเทคโนโลยี​อัตโนมัติ​มา​เพิ่ม​คุณภาพ​การ​ปลูก​ให​ได​ผลผลิต​ที่​ดี​ ชวย​ลด​ภาระ​การ​ทํางาน​ของ​เกษตรกร​และ

สามารถ​แบง​เวลา​ไป​ทําอยาง​อื่น​ได​ เชน​ รด​น้ํา เก็บ​เกี่ยว​ เป็น​ตน

สวน​ประกอบ​และ​อุป​กร​ณ มี​ดัง​น้ี​ 1.​ โครง​หุน​ยนต​เป็น​อะลูมิเนียม​ฉาก​ 2​.​มี​ 4 ลอ​ซึ่ง​เป็น​ลอ​ยาง​ตัน​ 3.​ เพลา​เสน​ผาน

ศูนย​กลาง​ 1 น้ิว​ 4.​แบ​ตเต​อรี ่5. Wiper motor 6. IBT_2 (Board Drive Wiper Motor) 7. Stepper Motor 8.

Board Drive Stepper Motor 9. Servo Motor 10. Rotary Encoder 11.ระบบ​ซอ​ฟทแวรซึ่ง​ทาง​ทีม​ ใช​ควบคุม

การ​ทํางาน​ของ​หุน​ยนต​ระยะ​ไกล

ดาน​ ธีร​ภัทร​ ศรี​สุข​ นักศึกษา​ชัน้​ปี​ที่​ 4 ภาค​วิชา​วิศวกรรม​ไฟ​ฟ า​ คณะ​วิศวกรรม​ศาสตร​ มหาวิทยาลัย​มหิ​ดล​ กลาว​วา​

หลัก​การ​ทํางาน​ของ​หุน​ยนต​ ใน​หุน​ยนต​จะ​แบง​การ​ทํางาน​ออก​เป็น​ 4 สวน​ได​แก​ 1.​ ระบบ​ขับ​เคลื่อน​ 2​.​ ระบบ​หวาน

เมล็ด​ 3.​ ระบบ​ขุด​เจาะ​ และ​ 4.​ ระบบ​ควบคุม​จาก​ระยะ​ไกล​ สําหรับ​วิธี​ใช​งาน​งาย​ดาย​ เมื่อ​เปิด​สวิตช​หุน​ยนต​เชื่อม​การ

ติดตอ​ระบบ​หุน​ยนต​กับ​สมา​รทโฟน​ ระบบ​จะ​ให​กรอก​ขอมูล​จํานวน​หลุม​ที่​เรา​ตองการ​หวา​น ​เมื่อ​คําสัง่ input จํานวน

หลุม​มา​ถึง​ ระบบ​จะ​สัง่​การ​ให DC Motor หมุน​เพื่อ​ทําการ​ขับ​เคลื่อน​หุน​ยนต​ จาก​นัน้ Encoder จะ​ทําการ​ตรวจ​หา

ตําแหนง​ของ​ตัว​หุน​ยนต​ แลว​ระบบ​จะ​ทําการ​ตรวจ​สอบ​วา​หุน​ยนต​ถึง​จุด​ที่​กําหนด​แลว​หรือ​ยัง​ เมื่อ​ถึง​ระยะ​ที่​กําหนด

แลว​ระบบ​จะ​สัง่​การ Servo motor ให​ทํางาน​ปลอย​เมล็ด​จาก​จุด​พัก​เมล็ด​ลง​สู​ทอ​เหล็ก​กล​วง​ โดย​ระบบ​จะ​สัง่​การ

Step Motor ให​ทํางาน​เพื่อ​หมุน​ทอ​เหล็ก​กลวง​เพื่อ​ทําการ​ขุด​เจาะ​ ทัง้น้ี​ระบบ​จะ​ตรวจ​สอบ​วา​ได​หยอด​เมล็ด​ครบ

จํานวน​หลุม​ที่​กําหนด​ไว​หรือ​ยัง​ เมื่อ​ครบ​แลว​ระบบ​จะ​หยุด​ทํางาน​ทัน​ที

จุด​เดน​ของ​ “หุน​ยนต​หยอด​เมล็ด​ขาวโพด​อัต​โน​มัติ​” คือ​ มี​ขนาด​เล็ก​ น้ําหนัก​เบา​ สามารถ​พก​พา​ไป​ได​ทุก​ที​ โดย

สามารถ​หวาน​เมล็ด​ดวย​ระยะ​เทา​กัน​อยาง​แมน​ยํา สามารถ​สัง่​การ​ผาน​สมา​รทโฟน​ได​ ประหยัด​เวลา​และ​คา​ใช​จา​ย


